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P(ijw,): Vektor beban dalam domain frekuensi

q.,q; - Konstanta

R, : Faktor respon percepatan

Ry : Faktor respon deformasi atau perpindahan
S : Jarak antar tiang

t : Waktu

Tp : Waktu getar alami struktur teredam

T, : Waktu getar alami struktur tidak teredam
T, : Periode getaran periodik

il : Percepatan

u . Kecepatan

u : Perpindahan

U : Solusi complementary

U : Puncak atau nilai maksimum dari u(t)
Uy : Solusi partikuler

ug: (t) : Deformasi statis akibat p(t)

(ugt)o : Deformasi statis akibat p,

,Bj :jwo/wn
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Ba
B
BoL
Bor
Bs

: Side-by-side reduction factor

- Line-by-line reduction factor

: Line-by-line reduction factor for Leading Piles

: Line-by-line reduction factor for Trailing Piles

: Skewed reduction factor

. Integer

: Frekuensi sumber getaran

21/ T,

: Frekuensi getar alami struktur teredam dalam satuan rad/det
: Frekuensi getar alami struktur dalam satuan rad/det

: Rasio redaman
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DAFTAR LAMPIRAN

GRAFIK DATA VIBRASI , FREE VIBRATION, HASIL FFT, REAL
DAN IMAGINER FFT (BACAAN ARAH X, Y, DAN Z) SENSOR 1 -
5 PADA PILE CAP DENGAN PUKULAN HAMMER ARAH Y
DEKAT SENSOR 1

GRAFIK DATA VIBRASI , FREE VIBRATION, HASIL FFT, REAL
DAN IMAGINER FFT (BACAAN ARAH X, Y, DAN Z) SENSOR 1 -
5 PADA TIANG DENGAN PUKULAN HAMMER ARAH Y DEKAT
SENSOR 1

FOTO

TABEL MODAL PARTISIPASI MASSA MODEL 1 (DENGAN
SPRING CONSTANT)

TABEL MODAL PARTISIPASI MASSA MODEL 2 (TANPA

SPRING CONSTANT)
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